Rexroth didactic Pneumatika feladatok 1

1. Feladat BIBB»

Egyoldalrol miikodtetett henger vezérlése, kozvetlen kitolassal

Leiras

= Az egyoldalr6l mikodtetett (Z1) henger dugattyaridja az (S1) nyomoégomb mitkddtetésével
kifut, és addig marad a kitolt helyzetben, amig a nyomogombot miikodtetik.

= A henger dugattytijara haté6 nyomast egy manométer jelzi.

= A levegdellatas egy elokészitd (sziird, vizlevalasztd, nyomasszabalyozo és zardszelep) és
egy levegbelosztod egységen keresztiil torténik.

= A pneumatikus kapcsolds rajzat az ISO 1219 ¢és az RP 68P eldirasai szerinti
szimbolumokkal, és csatlakozasi jelképekkel kell megrajzolni, valamint kiegésziteni!

Pneumatikus kapcsolasi rajz
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2. Feladat BIBB»

Egyoldalrol miikodtetett henger kozvetlen vezérlése, behuzassal

Leiras

= Az egyoldalrol miikodtetett (Z1) henger dugattytja alaphelyzetbdl (a levegdellatas
bekapcsolasa utan) kifut.

= Az (S1) nyomégomb miikddtetésével az egyszeres miikodésii henger dugattyuja visszafut és
mindaddig alaphelyzetben all, amig az S1 nyomo6gombot miikodtetik.

= Alevegdellatas egy el6készitd (szlird, vizlevalasztd, nyomasszabalyozo €s elvalaszto szelep)
¢és egy levegbeloszto egységen keresztiil torténik.

= A pneumatikus kapcsolds rajzat az ISO 1219 ¢és az RP 68P eldirdsai szerinti
szimbolumokkal, csatlakozasi jelképekkel kell megrajzolni és kiegésziteni!

Pneumatikus kapcsolasi rajz
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3. Feladat BIBB»

Egyoldalrol miikodtetett henger kozvetett vezérlése

Leiras

= Az egyoldalrél miikodtetett (Z1) henger dugattyuridja nyugalmi allapotban behlzott
helyzetii, az (S1) nyomogomb miikddtetésével a dugattyurad kifut.

= Megjegyzés: a nagy térfogatl hengerek (nagy dugattynatmérd) vezérléséhez egy
megfelelden nagyra méretezett utszelep sziikséges.

= Az (S1) nyomogomb elengedése utan a henger dugatty(ja automatikusan a hatso
alaphelyzetbe fut.

= Egészitse ki a kapcsolasi rajzot! Minden kapcsolast az ISO 5599 ill. a RP 68 P eldirasai
szerinti jelzésekkel kell jeldlni!

Pneumatikus kapcsolasi rajz
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4. Feladat BIBB»

Egyoldalrol miikodtetett henger sebességszabalyozasa

Leiras

= Az egyoldalrol mikddtetett (Z1) henger dugattyaridjanak kifutdsi sebessége (nyugalmi
helyzetben behtzott allapot) legyen fokozatmentesen allithato.

= A dugattyarad visszafutdsa normadl sebességgel torténik, a visszafutas sebessége nem
allithato.

= A henger egy kézi mikddtetésii (S1) nyomoégombbal vezérelhetd. A nyomdgomb elengedése
utan a henger dugattyija automatikusan visszafut a hats6 alaphelyzetbe.

= Egészitse ki a kapcsolasi rajzot! Minden kapcsolast az ISO 5599 ill. a RP 68 P eldirasai
szerinti jelzésekkel kell jelolni!

Pneumatikus kapcsolasi rajz
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5. Feladat BIBB»

Egyoldalrol miikodtetett henger lassu kitolasa, illetve gyors

visszahuzasa

Leiras

= A nagy térfogatu, egyoldalrol miikddtetett (Z1) henger dugattytradja csokkentett, allithatd
sebességgel kifut.

= A dugattyurad visszafutdsa a lehetd legnagyobb sebességgel torténik akkor is, ha az (S1)
utszelep a hengertdl tavolabb helyezkedik el.

= A henger egy kézi miikodtetésti (S1) nyomodégombbal vezérelhetd. A nyomogomb elengedése
utan a henger dugattyuja automatikusan a hétsé alaphelyzetbe fut.

= Egészitse ki a kapcsolasi rajzot! Minden kapcsolast az ISO 5599 ill. a RP 68 P el6irasai
szerinti jelzésekkel kell jelolni!

Pneumatikus kapcsolasi rajz

Z1




Rexroth didactic Pneumatika feladatok

6. Feladat BIBB»

Kétoldalrol mikodtetett henger kozvetlen vezérlése
Leiras
= A kétoldalrol miikodtetett (Z1) henger dugattyaridja egy nyomogomb miikodtetésével kifut.

* Az (S1) nyomogomb elengedése utan a henger dugatty(ja automatikusan a hatso
alaphelyzetbe fut.

= Egészitse ki a kapcsolasi rajzot! Minden kapcsolast az ISO 5599 ill. a RP 68 P el6irasai
szerinti jelzésekkel kell jelolni!

Pneumatikus kapcsolasi rajz
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Rexroth didactic Pneumatika feladatok 7

7. Feladat Rexroth
Bosch Group

Kétoldalrol miikodtetett henger kozvetett vezérlése

Leiras

= A kétoldalrél miikodtetett (Z1) henger (végrehajtdé elem) dugattytrudja (nyugalmi
helyzetben behtuzott) az (S1) nyomdgomb (vezérld elem) mitkodtetésével kifut.

= A (Z1) henger vezérlése kdzvetett modon torténik.

= Az (S1) nyomogomb elengedése utan a henger dugatty(ja automatikusan a hatso
alaphelyzetbe fut.

= Egészitse ki a kapcsolasi rajzot! Minden kapcsolast az ISO 5599 ill. a RP 68 P eldirasai
szerinti jelzésekkel kell jelolni!

Pneumatikus kapcsolasi rajz

Z1
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8. Feladat BIBB»

Kétoldalrol miikodtetett henger sebességszabalyozasa

Leiras

= A kétoldalrol mitkddtetett nyugalmi allapotaban behtzott alaphelyzetii (Z1) henger (végrehajto
elem) dugattytrtdjanak kifutési és visszafutasi sebessége fokozatmentesen allithato.

= A dugattyarad mozgasa sem a kifutasnal, sem a visszafutasnal nem lehet 16késszerti.

= A henger az (S1) nyomdgombbal (vezérld elem) kézzel miikodtethetd. Az (S1) nyomdgomb
elengedése utan a henger dugattytija automatikusan a hatsé alaphelyzetbe fut.

= Egészitse ki a kapcsolasi rajzot! Minden kapcsolast az ISO 5599 ill. a RP 68 P eldirasai szerinti
jelzésekkel kell jeldlni!

Pneumatikus kapcsolasi rajz
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Rexroth didactic Pneumatika feladatok 9

9. Feladat BIBB»

Kétoldalrol miikodtetett henger utfiiggé vezérlése, impulzus jellel

Leiras

= Egy hajlité berendezésben az alakitdshoz kétoldalrdl mitkodtetett hengert alkalmazunk.

= A (Z1) henger dugattyuja (dugattyuradja) az (SO0) nyomoégomb miikodtetésével az eliilsd
végallasba fut és megtorténik a munkadarab alakitasa.

= Ezt kovetden a henger dugattylija automatikusan visszafut a hatsé végallasaba.

= A henger munkameneti sebessége mindkét irdnyban fokozatmentesen allithato.

= Megjegyzés: Az SO nyomogombot normal esetben csak rovid ideig miikddtetjiilk. Annak

ellenére, hogy a nyomégomb hosszabb ideig miikddtetett, a henger alaphelyzetbe fut.
= Rajzolja le a funkcidabrat (litemdiagramot)!

Alkalmazasi példa Utemdiagram
= 1 M olis
Z1 ‘ |
‘ 1
Z1 [E %

S1 [ 0
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Pneumatikus kapcsolasi rajz
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10. Feladat BIBB»

Kétoldalrol mikodtetett henger loketkozbeni leallitasa 5/3

utszeleppel, huzo terhelésnél (STOP vezérlés)

Leiras

= A (Z1) kétoldalrol miikodtetett henger dugattyuja nyitja és zarja az edzoberendezés kapujat.
Az (S1) nyomogomb nyitja, az (S2) nyomoégomb zérja a kaput.

= Amint valamelyik nyomégomb mitkddtetését megsziintetik, a henger megall, és a kapu az
adott helyzetben marad.

= Pillanat izemmoddban a kapu minden helyzetben hasznalhato és megallithato.

= A hengercsatlakozasokba épitett 2 manométer segitségével ellendrizhetd a fellépd nyomas.

= A henger munkameneti sebessége mindkét irdnyban fokozatmentesen allithato.

= Rajzolja le a funkcioabrat (iitemdiagramot)!

Alkalmazasi példa Utemdiagram

Pneumatikus kapcsolasi rajz

21 ‘




Rexroth didactic Pneumatika feladatok 11

11. Feladat BIBB»

Kétoldalrol miikodtetett henger nyomasfiiggé vezérlése

Leiras

= A (Z1) kétszeres miikodésti henger dugattyuja kifut, és egy konyokemeld segitségével
elvégzi egy fém alkatrész sajtolasat.

= A henger dugattyuja automatikusan visszafut, ha a sajtol6 bélyeg a munkadarabon feliitk6zik
¢s azt egy meghatarozott, beallitott erdvel (nyomas a henger talaj fel6li oldalan) 6sszepréseli.

= Kiegészités: Ujrainditas csak akkor lehetséges, ha a henger ténylegesen a hatséd
véghelyzetében all.

= A henger munkameneti sebessége mindkét iranyban fokozatmentesen allithato.

= Rajzolja le a funkcidabrat (litemdiagramot)!

Alkalmazasi példa Utemdiagram

Pneumatikus kapcsolasi rajz
[

Z1




Rexroth didactic Pneumatika feladatok 12

12. Feladat BIBB»

Kétoldalrol miikodtetett henger idofiiggo vezérlése

Leiras

= Egy fltott berendezésbe kézzel, egy ragasztoval bekent hangszoré membrant és hézat
helyeziink. Az SO inditogomb miikddtetésével a kétoldalr6l mikodtetett Z1 henger
dugattyuja kifut és a membrant meghatarozott, késleltetési ideig a hazba nyomja.

= A beallitott késleltetési id0 utan a henger dugattytija automatikusan a hatsé véghelyzetbe fut.

= Utasitas: Az id6 2-5 masodperc koz¢ allithatod, ami megfelel annak az idének, amig a henger
az alkatrészeket Osszepréselve tartja.

= Kiegészités: az inditdgomb tartés miikodtetése nem befolydsolhatja a késleltetést.
Amennyiben az inditdgomb tartésan miikddtetett allapotban marad, a (Z1) henger dugattytja
csak egyszer futhat ki.

= A henger kifutasi sebessége fokozatmentesen allithato.

= Rajzolja le a funkcidabrat (litemdiagramot)!

Alkalmazasi példa Utemdiagram

(i SR A B e e o SRy - U ¢ IR S [ 2
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Pneumatikus kapcsolasi rajz
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Rexroth didactic Pneumatika feladatok 13

13. Feladat BIBB»
Logikai vezérlés ES, valamint VAGY nyomasszelepekkel

Leiras

= Az adagoléallomés (Z1) kétoldalrél miikodtetett hengerének dugattyuja munkadarabot szallit a
kovetkezo feltételekkel: Az elemek a munkadarab raktarban allnak rendelkezésre. Az (SO0)
inditdgombot VAGY egy (S1) segédnyomogombot alkalmazunk.

» Egy pneumatikus lampa mutatja, hogy elegend6 darab van még a munkadarab taroloban.

= A henger akkor fut vissza a hatso véghelyzetébe, ha ténylegesen elérte az eliilso véghelyzetet, és egy
(S4) nyugtazd nyomoégomb mikoddtetve van.

= Allit6 tagként egy 5/2 bistabil szelepet alkalmazunk.

» Kiegészités: A munkadarab (B2) tarban vald letapogatasahoz nem alkalmazhaté mechanikusan
miukodtetett jelado. A letapogatas egy fuvoka segitségével ,,érintésmentesen” torténik.

= (Gazdasagossagi okokbol (pl.: sok, kézzel mitkodtetett 5/2 ttszelep 4ll rendelkezésre) az (S1) segéd
nyomoégomb helyett (3/2 ttszelep), 5/2 ttszelepet alkalmazunk jeladoként.

= A henger sebessége mindkét irdanyban fokozatmentesen allithato.

Egyszeres és tobbszoros ES/VAGY kapcs. Alkalmazasi példa

The pneumatic AND function

simple 4-fold S0

Al

0 00

E1 E2E L EY E2 E3 E4 L‘ i

Pneumatikus kapcsolasi rajz
z1

S0 S1 1 S3 S4
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14. Feladat BIBB»

Két darab kétoldalrol miikodtetett henger sorrendi vezérlése

Leiras

= A jobb oldali gorgdsorrdl érkez6 munkadarabokat fel, és oldaliranyba kell mozgatni.

= Az (SO) nyomogomb milkddtetésével a (Z1) 1. henger dugattyuja az emeldlappal a
munkadarabot a masik goérgdsor magassagaba emeli.

= A (Z1) henger mindaddig ebben a helyzetben marad, amig a (Z2) 2. henger a munkadarabot
az emelOlaprol a fels6 gorgdsorra tolja.

= Ha a (Z2) henger a munkadarabot biztosan betolta a fenti gorgdsorra, a (Z1) henger lemegy.

= A (Z2) henger csak akkor all alaphelyzetébe, ha a (Z1) henger az also véghelyzetébe érkezett.

= Kiegészités: yjrainditds csak akkor lehetséges, ha a (Z2) henger ténylegesen a hatsé
véghelyzetben van.

= Mindkét henger kifutasi sebessége fokozatmentesen allithat6. Rajzolja le az iitemdiagramot!

Alkalmazasi példa Utemdiagram

5l

Pneumatikus kapcsolasi rajz
21 Z2

A =




Rexroth didactic Pneumatika feladatok 15

15. Feladat BIBB»

Két darab kétoldalrdol miikodtetett henger sorrendi vezérlése

Leiras

= A kifurandé munkadarabot kézzel a befogo késziilékbe helyezziik.

= Az (S0) inditogomb miikddtetésével a (Z1) kétoldalrol miikodtetett henger dugattyija
befogja a munkadarabot.

= Ha a munkadarab befogasa megtortént, a (Z2) henger dugattyaradja kifut a fur6 egység
kifrja a munkadarabot és a firés befejezése utan a (Z2) henger automatikusan visszaall a
véghelyzetbe.

= Ha a (Z2) henger dugattyuja visszatért felsd véghelyzetbe, a (Z1) henger dugattyuija
visszafut és elengedi a munkadarabot.

= Utasitas: Ha a kapcsolasi terv kidolgozasanal egy vagy tobb jelatfedést allapitunk meg, a
megoldas iiresjarati visszafutas-kapcsolo alkalmazasaval keresendod.

= Kiegészités: az ujrainditds csak akkor lehetséges, ha a henger a hatso véghelyzetben van.

= Mindkét henger kifutasi sebessége fokozatmentesen allithat6. Rajzolja le a funkcioabrat!

Alkalmazasi példa Utemdiagram

=

-
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N

SN2

Pneumatikus kapcsolasi rajz
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16. Feladat BIBB»

Két darab kétoldalrol miikodtetett henger sorrendi vezérlése

Leiras

A munkadarabba csapszeget sajtolunk, amelyet kézzel behelyezziik, ratessziik a csapszeget.
Az (S0) nyomoégomb miikodtetésével a (Z1) kétszeres miikodésii henger dugattytja a
munkadarabot a befogod késziilékbe tolja és befogja.

Ha a befogas megtortént, a (Z2) sajtolast végzd henger dugattyurudja kifut, a csapszeget a
munkadarabba préseli, és azutan automatikusan visszatér a véghelyzetbe.

Ha a (Z2) henger dugattyuja visszaérkezett a véghelyzetébe, a (Z1) henger dugattytija is
visszatér véghelyzetébe.

A vezérlés lefolyasa utfiiggd, mindkét hengerre végallaskapcsolo szerelendd.

Kiegészités: Az tUjrainditas csak akkor lehetséges, ha a henger ténylegesen a hatsé
véghelyzetében all.

Utasitas: Ha a kapcsolasi terv kidolgozasanal egy vagy tobb jelatfedést allapitunk meg, a
megoldas memoariaszelepek alkalmazéaséaval keresendo.

Mindkét henger kifutasi sebessége fokozatmentesen allithato. Rajzolja le a funkciddbrat!

Alkalmazasi példa

Pneumatikus kapcsolasi rajz
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17. Feladat BIBB»

Rugos visszatéritésu szeleppel vezérelt, egyszeres mukodésu
munkahenger mukodtetése

Feladat
= Ha az S1 nyomdgombot mitkddtetjiik, feltéve, hogy SO ,,BE” (ON) allasban van, akkor a 1A egyszeres
miikddésti munkahenger dugattyt radjanak kifelé kell mozognia, és mindaddig kinyomva marad, mig az
SO-t miikodtetjik.
= A pneumatikus kor kapcsolasi rajzat az ISO 1219 és RP68P szabvanyoknak megfelelden, szimbolumok,
¢s kapcsolasi jelek segitségével kell felrajzolni.
» A kész dramkdrt a DIN/ISO szabvanynak megfelel6 elektromos dramkoéri jelekkel kell abrazolni.

Pneumatikus kapcsolasi rajz

1A

Aramutas diagram

ov
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18. Feladat BIBB»
Kettos mikodési munkahenger vezérlése rugos visszatéritésu
szeleppel

Feladat

= Ha az S1 nyomégombot mikodtetjiik, feltéve, hogy SO ,,BE” (ON) allasban van, akkor a 1A kettds
miikddésti munkahenger dugattyt radjanak kifelé kell mozognia, és mindaddig kinyomva marad, mig az
SO-t miikodtetjik.

= A pneumatikus kor diagramjat az ISO 1219 és RP68P szabvanyoknak megfeleléen, szimbolumok, és
kapcsolasi jelek segitségével kell felrajzolni.

» A kész dramkdrt a DIN/ISO szabvanynak megfelel6 elektromos dramkoéri jelekkel kell abrazolni.

Pneumatikus kapcsolasi rajz

1A

2
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19. Feladat BIBB»>

Kettos mukodésiit munkahenger vezérlése impulzus szeleppel,
direkt vezérelve

Feladat

= Ha az S1 nyomégombot roviden muikddtetjiik, akkor a kettés miikodésti munkahenger 1A dugattyt
rudjanak kifelé kell mozognia. A dugattyrid mindaddig kinyomva marad, mig az S2 nyomo6gomb rovid
lenyomadséval az ellenparancs a behuzasra meg nem érkezik, Ez csak arra az esetre vonatkozik, ha az SO
vezérl6 kapcsold be van kapcsolva (ON).

* A pneumatikus kor diagramjat az ISO 1219 és RP68P szabvanyoknak megfelelden, szimbolumok, és
kapcsolasi jelek segitségével kell felrajzolni.

= A kész aramkort a DIN/ISO szabvanynak megfelel6 elektromos aramkori jelekkel kell abrazolni.

Pneumatikus kapcsolasi rajz
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20. Feladat BIBB»>

Kettos mukodésiit munkahenger vezérlése impulzus szeleppel,
relével

Feladat

= Az 1A kettds miikodésti munkahenger dugattyaridjanak ki kell mennie, ha az S1 gombot réviden
megnyomjuk. A dugattytl mindaddig kint marad, amig egy ellentétes értelmii parancsot ki nem adunk a
visszahtizdsra az S2 nyomdgomb rovid lenyomdsaval. Az S1 és S2 nyomdégombok az elektromégneses
szelepet kozvetett modon relék segitségével kapcsoljak.

* A pneumatikus kor diagramjat az ISO 1219 és RP68P szabvanyoknak megfelelden, szimbolumok, és
kapcsolasi jelek segitségével kell felrajzolni.

= A kész aramkort a DIN/ISO szabvanynak megfeleld elektromos aramkori jelekkel kell abrazolni.

Pneumatikus kapcsolasi rajz
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21. Feladat BIBB»>

Alapkor ES kapcsolassal

Feladat
= Az 1A kett6s mitkodésii munkahenger dugattytradjanak akkor kell kifutnia, ha S1 *’ES”> S2 gombokat
egyszerre muikddtetjiik.
= Az Sl és S2 nyomogombok az elektromagnest kdzvetett modon relék segitségével kapcsoljak.
* A pneumatikus kor diagramjat az ISO 1219 és RP68P szabvanyoknak megfelelden, szimbolumok, és
kapcsolasi jelek segitségével kell felrajzolni.
= A kész aramkért a DIN/ISO szabvanynak megfelel6 elektromos aramkori jelekkel kell abrazolni.

Pneumatikus kapcsolasi rajz

1A

Aramutas diagram

ov
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22. Feladat BIBB»
Alapkor VAGY kapcsolassal
Feladat
* Az 1A kettds mitkodésti munkahenger dugattyurudjanak akkor kell ki kell mennie, ha S1 >’VAGY”” S2
gombokat mitkodtetjiik.

= Az Sl és S2 nyomogombok az elektromagnest kdzvetett modon relék segitségével kapcsoljak.

* A pneumatikus kor diagramjat az ISO 1219 és RP68P szabvanyoknak megfelelden, szimbolumok, és
kapcsolasi jelek segitségével kell felrajzolni.

= A kész aramkért a DIN/ISO szabvanynak megfelel6 elektromos aramkori jelekkel kell abrazolni.

Pneumatikus kapcsolasi rajz
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23. Feladat BIBB»>

Alapkapcsolasok elektromos tartokorokkel
Feladat

Egy kettés mikodésti munkahengert (1A) egy elektromos mukddtetésti, ragods visszatéritésii, 5/2-es
utvaltoval vezérliink.

Az S1-es kapcsold rovid megnyomasara (=impulzus) a 1A henger dugattytirtdja elmozdul kifelé és abban
a helyzetben marad.

Csak akkor fog ismét befelé visszamozdulni, amikor az S2-es kapcsolot (ugyancsak révid idore)
megnyomjuk.

Az 1-es aramkor tovabbi feladata: Ha az S1 és S2 kapcsolokat egyszerre nyomjuk meg, ne mozduljon a
dugattytrud kiils6 irdnyba.

A 2-es aramkor tovabbi feladata: Ha az S1 és S2 kapcsoldkat egyszerre nyomjuk meg, mozduljon el a
dugattytrud kiils6 irdnyba.

A kész aramkort a DIN/ISO szabvanynak megfeleld elektromos aramkéri jelekkel kell abrazolni.

3-as aramkor: kapcesolotagok tablazatanak kitoltése.

Pneumatikus kapcsolasi rajz
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24. Feladat BIBB»>

Kettos miukodési munkahenger atfiiggo vezérlése, egy
elektromos végallas kapcsoloval

Feladat

= Az Sl gomb rovid lenyomasa utan a 1A kettds miikddésti munkahenger dugattytaradja kimegy, levalaszt
egy munkadarabot és a kiils6 végallas elérése utan, automatikusan visszatér a kiindulasi allapotba.

= Vezérlésre elektromosan vezérelt, rugos visszatéritésii 5/2-es utvaltd szelepet hasznalunk.

= A henger kimend sebességét fokozatmentesen lehet allitani.

= A henger véghelyzetét atvalto érintkezds elektromos végallas kapcsolo érzékeli.

= Rajzolja meg a funkci6 diagramot és egészitse ki a pneumatikus kapcsolasi rajzot.

= A kész aramkort a DIN/ISO szabvanynak megfelel6 elektromos aramkori jelekkel kell abrazolni.

b

A berendezés Utemdiagram
1 2 3
1
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Pneumatikus kapcsolasi rajz Aramutas diagram
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25. Feladat BIBB»

Utfiigg6 vezérlés, kettés miikodésii henger, impulzus-szelep,
elektromos érzékelok

Feladat: A karpitozott foteleket egy élettartam vizsgalatnak vetik ala.

Az S3 kapcsold miitkddtetése (allando ciklus) utan a kettés miikodésti 1A henger dugattyiriidja elmozdul
kifelé és a kiilso végallapotot elérve ismét a belsé véghelyzetbe tér vissza. Ez a folyamat addig ismétlodik,
amig az S3 kapcsolo 1-es allasban van.

Kiegeészito feltétel: az SO kapcsold rovid megnyomasara a dugattyt egyszer mozduljon kifelé majd vissza
(egy ciklus).

A kifutasi sebességet lehessen szabalyozni.

Vezérlo szelepként egy elektromos miikddtetésti 5/2-es impulzusszelep szolgél, végallaskapcsoloként
elektromos érzékelok allnak rendelkezésre.

Rajzolja meg a funkcio diagramot és egészitse ki a pneumatikus kapcsolasi rajzot.

A kész aramkort a DIN/ISO szabvanynak megfeleld elektromos aramkori jelekkel kell abrazolni.

A berendezés Utemdiagram
1 2 3
1
w -
0
N
12
Pneumatikus kapcsolasi rajz Aramutas diagram
+ 24V
1A
ov
=T e e
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26. Feladat BIBB»>
Idofiggo vezérlés, kettos mitkodésu henger, késleltetett
bekapcsolas

Feladat

Egy henger egy kosarat siillyeszt a munkadarabbal egy fiirdétérbe. A kosar 5 mésodpercig marad a
munkadarabbal a fiird6térben és utana automatikusan ismét visszaall eredeti helyzetébe.

Az 1dd, amig a munkadarab a fiird6ben marad, 0,5 és 15 masodperc kozott allithato.

A dugattyurad sebességének valtoztatdsa nem befolyasolhatja a beallitott lakkozasi id6 (fiirdétérbe
tartozkodas ideje) tartamat.

A kifutasi sebesség fokozatmentesen allithato.

A henger vezérlésére egy elektromos miikddtetésti,5/2-es utvaltdo-impulzusszelepet (bistabil)
alkalmazunk.

A henger véghelyzeteinek érzékelésére elektromos érzékeldk (reed relé) allnak rendelkezésre.

Rajzolja meg a funkcio diagramot és egészitse ki a pneumatikus kapcsolasi rajzot.

A kész aramkort a DIN/ISO szabvanynak megfeleld elektromos aramkori jelekkel kell abrazolni.

A berendezés Utemdiagram
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27. Feladat BIBB»

Kétkezes biztonsagi vezérlés

Feladat

= A kezelészemélyzet védelme érdekében préselésnél és lyukasztasnal
biztonsagi vezérléseket alkalmaznak.

= Veszélyes gépi mozdulatok elinditasakor a kezel6 ra van kényszeritve,
hogy egyszerre két kézzel nyomjon 1-1 gombot.

= Ezeket a gombokat 0,5 mp-en beliil kell megnyomni és nyomva tartani
annak érdekében, hogy a présgép munkahengere 6sszenyomja a két lapot.

= Ha elengedjiik az egyik gombot, a henger, amilyen gyorsan csak lehet,
azonnal visszaall eredeti helyzetébe.

= Ha a gombokat nem 0,5 mp-en beliill nyomjuk meg, a munkamenet nem
indul el.

= Ha csak az egyik gombot nyomjuk meg vagy, az egyik gomb
mechanikusan akadélyozva van, esetleg egy érintkez6 rovidre van zarva,
akkor mindkét jelet ismét szabadda kell tenni, csak ezutan indithato el
ismét a folyamat a két gomb lenyomasaval.

= Rajzolja meg a funkcid diagramot és egészitse ki a pneumatikus kapcsolasi
rajzot.

Pneumatikus kapcsolasi rajz Utemdiagram
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28. Feladat BIBB»

Sorrend vezérelt kettds miukodésit munkahengerek vezérlése
impulzus szelepekkel

Feladat

= Egy megfogd szerkezet egy rakodotalcarol veszi el az alulrol érkezd nyers munkadarabokat. Az 1A
henger rogziti a munkadarabot, majd a 2A henger a szallitoszalagra tolja a megfogo szerkezetet.

= A megfog6 (1A henger) raejti a munkadarabot a szallitészalagra. A 2A henger visszahtizza a megfogot
a kiindulasi helyzetbe.

= A henger vezérlésére elektromos miikodtetési, 5/2-es Gtvalto szelepeket (bistabil) alkalmazunk.

= A jeladok elektromos érzékelok (magnes szenzorok).

=  Mindkét henger kifutdsi sebességét fokozatmentesen lehet allitani.

= Rajzolja meg a funkcid diagramot és egészitse ki a pneumatikus kapcsolasi rajzot.

= A kesz aramkort a DIN/ISO szabvanynak megfeleld elektromos aramkori jelekkel kell abrazolni.

b

A berendezés Utemdiagram
1 2 3 4 5
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0
1
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0
Pneumatikus kapcsolasi rajz
1A 2A
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Aramkori diagram
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29. Feladat BIBB»>

Lefutasi vezérlés, 2 kettés mikodési henger, rugos
visszatéritésu szelepek, 1épteto lanc

Feladat
= Egy tarbol érkezé miianyag darabokat egy betold henger tovabbitja a bélyegzd henger ala. A betold henger
egyben a munkadarab szoritasat is elvégzi.

= A munkadarabot a 2A henger lebélyegzi, majd a kész darabot a berendezésbol kézzel veszik el.

= Vezérld szelepként elektromos mikddtetésii, rugds visszatéritésii (monostabil) 5/2-es utvaltd szelepeket
alkalmazunk.

A jeladok elektromos érzékeldk (magnes szenzorok).

A kifutasi sebességet fokozatmentesen kell tudni allitani.

Rajzolja meg a funkcid diagramot és egészitse ki a pneumatikus kapcsolasi rajzot.

A kész aramkort a DIN/ISO szabvanynak megfeleld elektromos aramkori jelekkel kell abrazolni.

A berendezés Utemdiagram
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Pneumatikus kapcsolasi rajz

1A 2A

30



Rexroth didactic Elektropneumatika gyakorlati feladatok tanuléi 31

Aramutas diagram
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